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1. Синтез механізмів з нижчими парами. Правило Грасгофа.

2. Синтез механізмів з нижчими парами за заданими положеннями вихідної ланки та за середньою швидкістю руху вихідної ланки.

3. Основна теорема зачеплення. Поняття про аксоїди.
4. Доведення основної теореми зачеплення для плоских зубчастих механізмів.

5. Історія розвитку зубчастих передач. Конструкція, особливості та основні недоліки сучасних цівкових передач.

6. Класифікація зубчастих передач. Поняття про евольвенту. Обґрунтування спряженості евольвентних профілів.

7. Геометрія евольвентного зачеплення (поняття про модуль, ділильне коло, крок зачеплення).

8. Методи виготовлення зубчастих коліс, їх переваги та недоліки.

9. Метод обкочування при нарізанні зубчастих коліс: варіанти нарізання (за Олів’є); інструментальна рейка та її параметри.

10. Основні рухи інструмента і заготовки в процесі нарізання; типи коліс, отримуваних залежно від установки інструменту у верстатному зачепленні.

11. Визначення розмірів зачеплення. Три типи зачеплень, які можна отримати, залежно від сумарного зміщення коліс; інволюта кута; формули для визначення розмірів зачеплення і коліс, нарізаних без зміщення.

12. Косозубе зачеплення. Основні розміри косозубих коліс. 
13. Вплив зміщення інструменту на форму зубців при їх нарізанні. Показники якості зачеплення (загальні означення).

14. Коефіцієнт перекриття для прямозубих та косозубих евольвент них передач.

15. Коефіцієнт питомого ковзання.

16. Коефіцієнт питомого тиску.

17. Інтерференція зубчастих профілів. Підрізання і загострення зубців. Вивід формули для визначення мінімальної величини коефіцієнта зміщення для уникнення підрізання ніжок зубців.

18. Вибір коефіцієнтів зміщення: поняття про блокуючі контури.
19. Кінематичне дослідження зубчастих механізмів. Графіки розподілу швидкостей.

20. Кінематичне дослідження кратних, диференціальних та планетарних зубчатих механізмів.

21. Типи та конструктивні особливості кулачкових механізмів.

22. Геометрія кулачка. Фази руху штовхача.
23. Аналіз кулачкових механізмів з поступально рухомим штовхачем з загостреним штовхачем та штовхачем, спорядженим роликом.
24. Аналіз кулачкових механізмів з коромисловим штовхачем, спорядженим роликом.

25. Аналіз кулачкових механізмів з плоским тарілчастим штовхачем.

26. Основна задача синтезу кулачкових механізмів. Варіанти діаграм руху штовхача: безударна робота механізму, м’які та жорсткі удари.

27. Визначення мінімального радіуса кулачка механізму з поступально рухомим штовхачем.

28. Визначення мінімального радіуса кулачка механізму з коромисловим штовхачем.

29. Вибір мінімальних розмірів кулачка механізму з плоским тарілчастим штовхачем.

30. Кінематичний синтез кулачкових механізмів з поступально рухомим штовхачем (графічний та аналітичний метод).

31. Кінематичний синтез кулачкових механізмів з коромисловим штовхачем (графічний та аналітичний метод).

32. Кінематичний синтез кулачкових механізмів з плоским тарілчастим штовхачем (графічний та аналітичний метод).

33. Синтез кулачкового механізму з циліндричним кулачком.
34. К.к.д. та коефіцієнт втрат.
35. Визначення  к.к.д. кінематичних ланцюгів з послідовним з'єднання елементів.

36. Визначення  к.к.д. кінематичних ланцюгів з паралельним з'єднання елементів.

37. Визначення  к.к.д. кінематичних ланцюгів зі змішаним з'єднання елементів.

38. Зношування елементів кінематичних пар: види зносу; стадії зношування; кількісна оцінка зносу; зносостійкість.

39. Вібрації в механізмах: причини і наслідки. Способи віброзахисту.
40. Конструкції гасників та амортизаторів.
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